Anlage zu Ubung 9.2 a)

Distanzvektortabellen haben folgende Form

Aktueller Router

Ausgangsport 1

Ausgangsport N

Zieladresse A

Zieladresse B

Zieladresse X

In der Ausgangskonfiguration kennt jeder Router die Verbindungskosten fir alle seine aktiven Ports (t = 0). Routingkosten fiir sich selbst sind geschwarzt:

A ViaB |VviaD [B ViaA [VviaC [viaD |[viaE |c ViaB |VieE [D ViaA [VviaB |E ViaB [ ViaC
Ziel A ZielA | 4 Ziel A ZielA |2 Ziel A

ZielB | 4 zels [ .- 2 Ziel B 4 ZielB |8

Ziel C Ziel C 2 I 3 P Ziel C 4

Ziel D 2 Ziel D 4 Ziel D WH Ziel D

Ziel E Ziel E 8 Ziel E 4 Ziel E ze e [

Im zweiten Schritt (t = 1) Gibergibt jeder Router seine optimalen Routinginfoarmationen an seine direkten Nachbarn. Nach Ubernahme der Informationen der

Nachbarn ergibt sich:

A ViaB |viaD [B ViaA |viaC |viaD |viaE |c ViaB |VieE |D ViaA [VviaB |E ViaB | ViaC
Ziel A ZielA |4 6 ZielA |6 ZielA |2 8 ZielA |12

ZielB | 4 6 zels [ --: 12 ZielB |6 4 ZielB |8 6

ZielC |6 Ziel C 2 12 |zeic |G - c 6 ZielCc |10 4

ZielD |8 2 ZielD |6 4 ZielD | 6 Ziel D ZielD |12

ZielE |12 Ziel E 6 8 ZielE | 10 4 Ziel E 12 |zee |GGG

Sie kdnnen die Tabellen auf der nachsten Seite zur weiteren Bearbeitung der Aufgaben nutzen.



A ViaB |viaD [B ViaA |viac |viaD |viaE |c ViaB |[vieE |[D viaA |viaB |E ViaB |viaC
Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A

Ziel B zels [ - : Ziel B Ziel B

Ziel C Ziel C T 3 e Ziel C

Ziel D Ziel D Ziel D WH Ziel D

Ziel E Ziel E Ziel E Ziel E zele |1
A ViaB [viaD [B ViaA |viac |viaD |viaE |c ViaB [vieE |D ViaA |viaB |E ViaB |VviaC
Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A

Ziel B zele | - Ziel B Ziel B

Ziel C Ziel C Tl s Ziel C

Ziel D Ziel D Ziel D WH Ziel D

Ziel E Ziel E Ziel E Ziel E ziee [
A Via B Via D B ViaA |ViaC ViaD Via E C Via B Vie E D Via A Via B E Via B Via C
Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A

Ziel B ziels | - : Ziel B Ziel B

Ziel C Ziel C Tl KR Ziel C

Ziel D Ziel D Ziel D WH Ziel D

Ziel E Ziel E Ziel E Ziel E zele |
A ViaB |viaD [B ViaA [viac |viaD |viaE |c ViaB |[VvieE |D ViaA |viaB |E ViaB |VviaC
Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A Ziel A

Ziel B zels [ - : Ziel B Ziel B

Ziel C Ziel C T 3 Ziel C

Ziel D Ziel D Ziel D WH Ziel D

Ziel E Ziel E Ziel E Ziel E zele [




